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13.1 Présentation de l’ensemble serveur / client 

 
L’objectif est de pouvoir utiliser un émetteur récepteur à distance à l’aide d’un navigateur WEB. 
 
En utilisant le navigateur Firefox (par exemple), l’utilisateur accède au Raspberry PI sur son réseau 
local sur lequel est connecté le transceiver. 
 
A noter qu’il est possible d’utiliser avec le même environnement, les transceivers supportés par la 
bibliothèque Hamlib, (qui est considérable). 
 
Le logiciel a été réalisé par F4HTB. L’interface est conviviale et intuitive. 
 
Exemple de configuration avec un PC sur un réseau local avec un IC7300 .L’opérateur pourra 
trafiquer à distance en phonie avec un PC relié sur son réseau local. Le Raspberry PI est utilisé en 
tant que serveur WEB. 
 

 
 

13.2 Installation 
 
F4HTB ne propose pas d’image disque toute prête. Il faudra installer le logiciel manuellement. 
 
Commencer par charger sur une carte mSD le système d’exploitation Raspbian Lite sans interface 
graphique, comme indiqué dans le tutoriel 4 ou en utilisant le guide de F4HTB. 
 
https://github.com/F4HTB/Universal_HamRadio_Remote_HTML5/wiki/Example-of-complete-installation 

 
 
  

https://github.com/Hamlib/Hamlib/wiki/Supported-Radios
https://github.com/F4HTB/Universal_HamRadio_Remote_HTML5
https://github.com/F4HTB/Universal_HamRadio_Remote_HTML5/wiki/Example-of-complete-installation
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Une fois l’image avec le système d’exploitation Raspbian Lite créée, ajouter le fichier vide « ssh » 

sans extension dans la racine de la carte mSD nommée boot. 
Cela active directement la connexion ssh sans passer par le menu raspi-config expliqué dans le 

tutoriel 4. 
 

 

 
 
Démarrer le raspberry avec la carte mSD. Puis 
établir une connexion en ssh avec putty. 
 
 

 

 
Faire une mise à jour du système d’exploitation 
 

 

sudo apt-get update && sudo apt-get upgrade -y && sudo reboot 

 

 
 

Compter 15 minutes d’attente. 
 
 
Après le redémarrage, se reconnecter en ssh avec putty. 
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Installer l’environnement Python 3 et ses dépendances. 
 

 

sudo apt-get install -y git python3 python3-pip python3-numpy 

python3-tornado python3-serial python3-pyaudio rtl-sdr 

 

 

 
 

 

sudo pip3 install pyalsaaudio pam pyrtlsdr 

 

 

 
 

 

sudo apt-get autoremove -y --purge python3-libhamlib2 
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sudo apt-get install -y autoconf automake libtool swig 

 

 

 
 
Installer la bibliothèque Hamlib 
 

 

cd ~/ 

git clone https://github.com/Hamlib/Hamlib.git 

 

 

 
 
 

 

cd Hamlib/ 

./bootstrap 

 

 
  

https://github.com/Hamlib/Hamlib.git
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./configure --with-python-binding PYTHON=$(which python3) 

 

 

 
 
 
 

 

make all && sudo make install && cd bindings && make && sudo 

make install && sudo ldconfig 

 

 
La compilation est assez longue, compter 10 minutes. 
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Redémarrer le Raspberry PI, puis se reconnecter en ssh avec putty. 
 

 

sudo reboot 
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Installer le logiciel de F4HTB 
 
 

 
cd ~/ 

git clone https://github.com/F4HTB/Universal_HamRadio_Remote_HTML5.git 

 

 
 

 
 
Terminer par démarrer le serveur UHRR 
 

 
cd ~/Universal_HamRadio_Remote_HTML5 

PYTHONPATH=/usr/local/lib/python3.7/site-packages:$PYTHONPATH ./UHRR 

 

 

 
 
Résumé des commandes 
 
sudo apt-get update && sudo apt-get upgrade -y && sudo reboot 

sudo apt-get install -y git python3 python3-pip python3-numpy python3-tornado python3-serial python3-pyaudio 

rtl-sdr 

sudo pip3 install pyalsaaudio pam pyrtlsdr 

sudo apt-get autoremove -y --purge python3-libhamlib2 

sudo apt-get install -y autoconf automake libtool swig 

cd ~/ 

git clone https://github.com/Hamlib/Hamlib.git 

cd Hamlib/ 

./bootstrap 

./configure --with-python-binding PYTHON=$(which python3) 

make all && sudo make install && cd bindings && make && sudo make install && sudo ldconfig 

sudo reboot 

 

cd ~/ 

git clone https://github.com/F4HTB/Universal_HamRadio_Remote_HTML5.git 

 

 

cd ~/Universal_HamRadio_Remote_HTML5 

PYTHONPATH=/usr/local/lib/python3.7/site-packages:$PYTHONPATH ./UHRR 

  

https://github.com/F4HTB/Universal_HamRadio_Remote_HTML5.git
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13.3 Configuration de base 
 
Avec un navigateur (Firefox par exemple) accéder au serveur en utilisant l’URL 
 

 

https://raspberrypi.local:8888/ 

ou: 

https://192.168.1.44:8888/ 

 
En spécifiant l’adresse IP de votre Raspberry pi, 192.168.1.44 est donné en exemple. 
 

 
Ajouter l’exception de sécurité 
 

 
 
  

https://raspberrypi.local:8888/
https://192.168.1.44:8888/
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Une page de configuration apparait. Configurer les différents menus concernant la carte son et du 
transceiver utilisé. 
 
Ne pas oublier de cliquer sur « save and restart server » pour enregistrer la configuration 
 

 
 
  



F4GOH – KF4GOH  Tutoriel 

RPI partie 13-V1.0.docx   Page 11/11 

 
Ne pas oublier de brancher un micro casque sur le PC afin d’autoriser l’utilisation du microphone ou 
autre source audio. 
 

 
 
Enfin l’interface tant attendue  
 
Cliquer sur le bouton de mise en marche. Le son, issu du transceiver, doit être entendu dans le 
casque. Dans le cas contraire, cliquer sur « la clé à molette bleue »en haut à droite pour revenir au 
menu de configuration. 
 

 
 

13.4 Conclusion 
 
Bravo Olivier (F4HTB) pour cette magnifique réalisation. L’interface graphique est très ergonomique 
et ravira les OM désirant piloter à distance leur station. 
 
73 et bon remote. 
 
 


